EV Asansor Kontrol Valfleri @

ENISO 9001
Yiiksek performans aranan yolcu asansorleri ig¢in gelistirilen Blain EV serisi valfler, asansor sanayine genis secenekler
sunar. Kurulmalari kolay olan EV valfleri akici siiriis saglarlar, sarsintisiz calisirlar, degisik sicaklik ve yiikleme kosullarinda
operasyonlari giivenilir ve hassatir.

112" & 2" EV

Tanimlama

Valf baglantilari debiye bagl olarak %", 1 4", 2" veya 2 %" boru vidasidir. EV valfleri minimum yik altinda galismaya baslar ve
direk veya star-delta anahtarlamasi ile kullanilabilirler. Misteriden gelen teknik bilgiye gore, valfler fabrikada ayarlanip operasyona
hazir hale getirilirler. Gerektiginde tekrar ayarlanmalari gok basittir. Patentli olan ¢ikis seviyeleme sistemi, kompense pilot kontrolu
ile birlikte asansorin kararli operasyonu kontrol eder ve durma hassasiyetini sicaklik degisimlerinden bagimsiz olarak gergeklestirir.
EV valfleri etkin kurulum ve sorunsuz servis igin 6nemli olan asagidaki 6zellikleri igerir:

@?441 Basit ve hassas ayarlama Kendi kendini temizleyen pilot hatti filitreleri
CSMERS 4 Sicaklik ve basing kompenzasyonu Kendi kendini temizleyen ana hat filitresi (Z-T)
Solenoid baglama kablolari I¢ yapida yer alan tirbulans gidericiler
c € Manometre ve kapama vanasi 70 HRc sertlestiriimis calisma ylzeyleri
Kendi kendine kapanan manuel algaltma vanasi %100 surekli solenoidler
Teknik data: Ya" EV 1%" &2" EV 2" EV
Akis aralig:: I/min 10-125 30 - 800 500 - 1530
Basing aralig:: bar 8-100 8-100 8-68
Basing araligi CSA:  bar 8-100 8-70 8 -47
Patlama basingi Z:  bar 575 505 340
Basing diismesi P-Z: bar 125 I/dak da 6 (87 psi) 800 I/dak da 4 (58 psi) 1530 I/dak da 4 (58 psi)
Agirhk: kg 5 10 14
Yag viskozitesi: 40°C da 25-60 cSt. (104°F) Mak. Yag Sicakhgi: 70°C (158°F)
Solenoid AC: 24 V/1.8 A, 42 V/1.0 A, 110 V/0.43 A, 230 V/0.18 A 50/60 Hz Yalitim sinifi (AC/DC): IP 68

Solenoid DC: 12 V/2.0 A, 24 V/1.1 A, 42 V/0.5 A, 48 V/0.6 A, 80 V/0.3 A, 110 V/0.25A, 196 VV/0.14 A

3" EV 12" & 2" EV 212" EV
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EV Kontrol Valf Secenege bagl ekipmanlar
. EN Acil gi¢ solenoidi DH Yiksek basing anahtari
Segenekle" CSA CSA solenoidi DL Algak basing anahtari <s 9344-1
KS Gevsek halat valfi CX Inis basing kompanse valfi CSME-R374
BV Kuresel valf MX Yardimci inis valfi c €
HP El pompasi
EVO 142" & 2"EV 2"
Cikis Maksimum hiz 0.16m/s (32 fpm). Sadece bir ¢ikis hizi mevcuttur. ‘
Kalkis yumusak ve ayarlanabilir. Durma pompa motoru ile saglanir. USA Patent No. 4,601,366
inis Maksimum hiz 1m/s (200 fpm). Maksimum hiz ve seviyeleme hizi mevcuttur. Pats & Pats Pend: France, Germany,
Bitlin asagi hareket 6zellikleri akici ve ayarlanabilir. Italy, Japan, Switzerland & U.K.
EV1
Cikis Maksimum hiz 0.16m/s (32 fpm). Sadece bir ¢ikis hizi mevcuttur.

Asiri tirmanma ve geri seviyeleme ile maksimum hiz 0.4m/s (80 fpm) ye kadar
arttinlabilir. Kalkis yumusak ve ayarlanabilir. Zaman rélesi yardimiyla pompa motoru
yaklasik 1s daha fazla galistirilarak, durma operasyonu valf vasitasiyla yumusak ve
hassas olarak gergeklestirilir.

inis Maksimum hiz 1m/s (200 fpm). Maksimum hiz ve seviyeleme hizi mevcuttur.
Butlin asagdi hareket ozellikleri akici ve ayarlanabilir.

USA Patent No. 4,601,366
Pats & Pats Pend: France, Germany,
Italy, Japan, Switzerland & U.K.

EV 10

Cikis Maksimum hiz 1m/s (200 fpm). Maksimum hiz ve seviyeleme hizi mevcuttur. Kalkis
yumusak, yavaslama diizglin ve ayarlanabilir. Seviyeleme hizi ayarlanabilir.
Durma pompa motoru ile saglanir.

inis Maksimum hiz 1m/s (200 fpm). Maksimum hiz ve seviyeleme hizi mevcuttur.
Butun asagdi hareket 6zellikleri akici ve ayarlanabilir.

USA Patent No. 4,637,495
Pats & Pats Pend: France, Germany,
Italy, Japan, Switzerland & U.K.

EV 100 e
— |
Cikis Maksimum hiz 1m/s (200 fpm). Maksimum hiz ve seviyeleme hizi mevcuttur. Butin

yukari hareket 6zellikleri akici ve ayarlanabilir. Seviyeleme hizi ayarlanabilir. Zaman
rolesi yardimiyla pompa motoru yaklasik 1s daha fazla galistirilarak durma operasyonu
. valf vasitasiyla yumusak ve hassas olarak gergeklestirilir.
Inig Maksimum hiz 1m/s (200 fpm). Maksimum hiz ve seviyeleme hizi mevcuttur.
Butun asagi hareket o6zellikleri akici ve ayarlanabilir.

USA Patent No. 4,637,495
Pats & Pats Pend: France, Germany,
Italy, Japan, Switzerland & U.K.
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Uyari: Valflerin ayarlanmasi ve bakimi sadece ehliyetli personel tarafindan yapiimalidir. Yetkisiz kimselerin uygulamalari
yaralanmalara, yasam kayiplarina ve ekipmanin zarar gérmesine neden olabilir. I¢ pargalarin bakimindan 6nce, elektrik
baglantisinin kesildigine ve valf igindeki basincin alinarak sifira indirildigine emin olunmalidir.

Cikis Ayarlan
Valfler ayarlanmis ve test edilmislerdir. Valf ayarlariyla oynamadan 6nce elektriksel baglantilari kontrol ediniz. Bobin lst somununu
cikardiktan sonra, solenoidi bir miktar yukari dogru kaldirip gekme kuvvetini hissederek, dogru solenoidlerin enerjilendirildigini test ediniz.
Normal ayarlar: 1 ve 4 numarali ayarlar yaklasik olarak flans yiizU ile bir seviyededir. Ayarin igeri veya disari yonde yaklasik 2 tur dondurtimesi
gerekli olabilir. 2, 3 ve 5 numarali ayarlar tamamen iceri vidalanip (saat yoniinde), iki tur disari (saatin tersi yonde), gevrilirler. Kligiik miktarlarda
son ayarlamalar gerekli olabilir.

EVO 1. Devir-daim: Motor ¢aligtirldiginda, bos kabin kat seviyesinde 1 ile 2 saniye hareket etmeden kalmalidir. Bu gecikme stresi 1
numarali ayar tarafindan degistirilebilir. Igeri dogru (saat yoniinde) gevirerek siire kisaltilir, disari dogru (saatin tersi ylintiinde)
gevirerek slire uzatilir.

2. Gikis-Hizlanma: motor galisiyorken 2 numarali ayara bagh olarak kabin yukari dogru hizlanir. igeri dogru (saat yéniinde)
gevirerek hizlanma (ivmelenme) yumusatilir, disari dogru (saatin tersi yiniinde) gevirerek hizlanma gabuklastirilir.

Cikis-Durma: Pompa motorunun enerjisi kesilerek yapilir. Ayar yoktur.
Asin tirmanmaile alternatif durma: Pompa motorunun enerjisi kat seviyesinde kesilir. Pompa Unitesinin volan etkisi nedeniyle
kabin kat seviyesinden bir miktar yukari tirmanir. Tirmanma nedeniyle solenoid D enerjilendirilerek kabin diizglin olarak kat
seviyesine indirilir ve D solenoidinin enerjisi kesilir.

S Basing Ayar Valfi: igeri dogru (saat yoniinde) cevirerek maksimum basing yiikseltilir, disari dogru (saatin tersi yiiniinde)
gevirerek dusUrilur. Disa dogru gevirdikten sonra manuel algaltma vanasini (H) bir anlik agarak basingdaki diisme
manometreden gozlemlenebilir.

Onemli not: Yiiksek basing valfini test ederken kiiresel vanayi ani olarak kapatmayiniz.

EV 1 1. Devir-daim: Motor galistirildiginda ve solenoid A enerjilendirildiginde, bos kabin kat seviyesinde 1 ile 2 saniye hareket
etmeden kalmalidir. Bu gecikme sliresi 1 numarali ayar tarafindan degistirilebilir. Igeri dogru (saat yoniinde) gevirerek siire
kisaltilir, disari dogru (saatin tersi yiininde) gevirerek stire uzatilir.

2. Cikig-Hizlanma: Motor calisiyor ve solenoid A enerjilendiriimisken, 2 numarali ayara bagh olarak kabin yukari dogru hizlanir.
Igeri dogru (saat yonuinde) gevirerek hizlanma (ivmelenme) yumusatilir, disari dogru (saatin tersi yiiniinde) gevirerek hizlanma
cabuklastirilir.

5. Cikis-Durma: Kat seviyesinde solenoid A nin enerjisi kesilir. Bir zaman rélesi yardimiyla motor yaklagik 2 saniye daha fazla
galistinlarak kabin 5 numarall ayara bagli olarak, sarsintisiz olarak durdurulur. Igeri dogru gevirme (saat yoninde) yumusak
durma saglarken, disari dogru (saatin tersi yiiniinde) ¢evirme ani durma saglar.

Asirn tirmanma ile alternatif durma: Yiksek hizlarda kabin kat seviyesinin lizerine tirmanir. Tirmanma nedeniyle solenoid
D enerjilendirilerek kabin diizglin olarak kat seviyesine indirilir ve D solenoidinin enerjisi kesilir.

S Basing Ayar Valfi: igeri dogru (saat yéniinde) gevirerek maksimum basing yiikseltilir, disari dogru (saatin tersi yiiniinde)
cevirerek dusurulur. Disa dogru gevirdikten sonra manuel algaltma vanasini (H) bir anlik aginiz.
Onemli not: Yiiksek basing valfini test ederken kiiresel vanay ani olarak kapatmayiniz.

EV 10 1. Devir-daim: Motor galigtirldiginda ve solenoid B enerjilendirildiginde, bog kabin kat seviyesinde 1 ile 2 saniye hareket etmeden
kalmalidir. Bu gecikme suresi 1 numarall ayar tarafindan degistirilebilir. Igeri dogru (saat yonlinde) gevirerek sire kisaltilir,
disari dogru (saatin tersi yiniinde) gevirerek siire uzatilir.

2. Cikig-Hizlanma: 2 numarall ayara bagl olarak, 1 de oldugu gibi motor galisiyor ve solenoid B enerjilendiriimigken, kabin
yukari dogru hizlanir. Igeri dogru (saat yonuinde) gevirerek hizlanma (ivmelenme) yumusatilir, disari dogru (saatin tersi
yuninde) gevirerek hizlanma gabuklastirilir.

3. Gikig-Yavaslama: solenoid B nin enerjisi kesildiginde, kabin 3 numarali ayara bagli olarak yavaslayacaktir. igeri dogru (saat
yonilinde) gevirerek yavaslama (ivmelenme) yumusatilir, disari dogru (saatin tersi yiniinde) gevirerek yavaslama ¢abuklastirihir.

4. Cikig-Seviyeleme: 3 de oldugu gibi solenoid B nin enerjisi kesilmisken kabin 4 numarall ayara bagl olarak seviyeleme
hizinda hareket edecektir. Igeri dogru (saat yoniinde) gevirerek seviyeleme hizi dusurilur, disari dogru (saatin tersi yiniinde)
cevirerek seviyeleme hizi yukseltilir.

Cikis-Durma: Pompa motorunun enerjisi kesilerek yapilir. Ayar yoktur.

S Basing Ayar Valfi: igeri dogru (saat yéniinde) gevirerek maksimum basing yiikseltilir, disari dogru (saatin tersi yiiniinde)
cevirerek dusurulur. Disa dogru gevirdikten sonra manuel algaltma vanasini (H) bir anlik aginiz.
Onemli not: Yiiksek basing valfini test ederken kiiresel vanayi ani olarak kapatmayiniz.

EV 100 1. Devir-daim: Motor ¢alistirldiginda ve solenoid A ve B enerjilendirildiginde, bos kabin kat seviyesinde 1 ile 2 saniye hareket etmeden
kalmalidir. Bu gecikme siiresi 1 numaral ayar tarafindan degistirilebilir. Iceri dogru (saat yonulinde) gevirerek sire kisaltilir, disari
dogru (saatin tersi yliniinde) gevirerek stre uzatilir.

2. Cikig-Hizlanma: 2 numarall ayara bagh olarak, 1 de oldugu gibi motor galisiyor ve solenoid A ve B enerjilendiriimigken, kabin
yukari dogru hizlanir. Igeri dogru (saat yonlinde) gevirerek hizlanma (ivmelenme) yumusatilir, disari dogru (saatin tersi yliniinde)
cevirerek hizlanma gabuklastirilir.

3. Cikig-Yavaglama: solenoid A enerjili iken solenoid B nin enerjisi kesildiginde, kabin 3 numarali ayara bagl olarak yavaslayacaktir.
Igeri dogru (saat yonlinde) gevirerek yavaslama (ivmelenme) yumusatilir, disari dogru (saatin tersi ylinlinde) gevirerek yavaslama
cabuklastirilir.

4. Cikig-Seviyeleme: 3 de oldugu gibi solenoid A enerjili, solenoid B nin enerjisi kesilmigsken kabin 4 numarall ayara bagl olarak
seviyeleme hizinda hareket edecektir. Igeri dogru (Saat yonilinde) gevirerek seviyeleme hizi dusurilir, disari dogru (saatin tersi
yuniinde) cevirerek seviyeleme hizi yikseltilir.

5. Cikig-Durma: Kat seviyesinde solenoid B nin enerjisi kesik oldugu halde solenoid A nin enerjisi kesilir. Bir zaman rélesi yardimiyla
pompa motoru yaklasik %2 saniye daha fazla galistirilarak kabinin 5 numarali ayara bagli olarak, yumusak durmasi saglanir. Igeri
dogru (saat yoniinde) yumusak durma saglarken, disari dogru (saatin tersi yliniinde) ¢evirme hizli durma saglar.

S Yiiksek Basing Valfi: Igeri dogru (saat yoniinde) gevirerek maksimum basing ytikseltilir, disari dogru (saatin tersi yliniinde) gevirerek
dusurdlir. Disa dogru gevirdikten sonra manuel algaltma vanasini (H) bir anlik aginiz.

Onemli not: Yiiksek basing valfini test ederken kiiresel vanay! ani olarak kapatmayiniz.
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Uyar:: Valflerin ayarlanmasi ve bakimi sadece ehliyetli personel tarafindan yapilmalidir. Yetkisiz kimselerin uygulamalari
yaralanmalara, yasam kayiplarina ve ekipmanin zarar gérmesine neden olabilir. I¢ pargalarin bakimindan énce, elektrik
baglantisinin kesildigine ve valf igindeki basincin alinarak sifira indirildigine emin olunmalidir.

Inig Ayarlari
Valfler ayarlanmis ve test edilmislerdir. Valf ayarlariyla oynamadan énce elektriksel baglantilari kontrol ediniz. Bobin tst somununu
cikardiktan sonra, solenoidi bir miktar yukari dogru kaldirip gekme kuvvetini hissederek, dogru solenoidlerin enerjilendirildigini test ediniz.

Normal ayarlar: 7 ve 9 numarali ayarlar yaklasik olarak flans yiizii ile bir seviyededir. iceri veya disari yénde ayarin yaklasik 2 tur déndiiriiimesi
gerekli olabilir. 6 ve 8 numarall ayarlar tamamen igeri vidalanip (saat yoniinde) 1,5 tur disari (satin tersi yonde) vidalanir. Kiiglik miktarlarda
son ayarlamalar gerekli olabilir.

6. Asagi-Hizlanma: 6 numarali ayara bagl olarak, solenoid C ve D enerjilendiriimisken, kabin asagi yénde hizlanir. igeri dogru (saat yéniinde)
gevirerek hizlanma (ivmelenme) yumusatilir, disari dogru (saatin tersi yuninde) gevirerek hizlanma ¢abuklastirilir.

7. Asagi Hiz: 6 da oldugu gibi, solenoid C ve D enerjilendirilmisken, asagi ydnde maksimum hiz 7 numarali ayara bagli olarak degisir. iceri
dogru (saat yoniinde) gevirerek inis hizi disurulir, disari dogru (saatin tersi yliniinde) gevirerek hiz arttirilir.

8. Asagi-Yavaslama: solenoid D eneriili iken solenoid C nin enerjisi kesildiginde, kabin 8 numarali ayara bagl olarak yavaslayacaktir. igeri dogru
(saat yoninde) cevirerek yavaslama (ivmelenme) yumusatilir, disari dogru (saatin tersi yliniinde) gevirerek yavaslama gabuklastirilir. Dikkat:
Tamamen igeri vidalamayiniz. 8 numarali ayarin tamamen kapatilmasi (saat yoniinde) halinde kabin tamponlar lizerine diisebilir!

9. Asagi-Seviyeleme: 8 de oldugu gibi solenoid D enerjili, solenoid C nin enerjisi kesilmisken kabin 9 numarali ayara bagl olarak seviyeleme
hizinda hareket edecektir. igeri dogru (saat yoniinde) gevirerek seviyeleme hizi diisirilir, disari dogru (saatin tersi yiiniinde) gevirerek
seviyeleme hizi yUkseltilir.

Asagi-Durma: Solenoid C nin enerjisi kesik oldugu halde solenoid D nin enerjisi kesildiginde kabin 8 numarali ayara baglh olarak durur ve
baska bir ayar gerektirmez.

KS Gevsek Halat Valfi: Solenoid D nin enerjisi kesilmelidir. KS, 3mm allen anahtar yardimiyla, K vidasini yuksek basinglar igin i¢ceri dogru ve

alcak basinglar igin disari dogru gevirerek ayarlanir.Kabin en alt katta tamponlar Gizerine oturdugunda, silindir pistonunun algalmamasi gerekir.

Bunun i¢in K tamamen iceri vidalanir. Manuel algalma vanasi agik turularak, K vidasi piston algalmaya baslayincaya kadar acilir ve sonrasinda

yarim tur kadar sikilarak birakilir.

Ayarlarin Pozisyonlari EV 100 175", 2", 275"

Onemli Not: Boru baglantilarinda %" vida dis boyu
14 mm den uzun olmamalidir!

M1 inspeksyon manometre girisi, 15"
Z1 Basing anahtari girisi
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Cilis Ayarlan Kontrol Elemanlari

1. Devir-daim A Solenoid (Gikig-durma)

2. Cikis-hizlanma B Solenoid (Cikis-yavaslama)
3. Cikis-yavaslama C Solenoid (Inis-yavaslama)
4. Cikis-seviyeleme D Solenoid (Inis-durma)

5. Cikis-durma H Manuel algaltla valfi

. S Yiiksek basing valfi

Inis Ayarlari U Devir-daim pistonu

6. inis-hizlanma V Gek valf

7. Inis-maksimum hiz W Seviyeleme valfi (gikig)

8. Inis-yavaglama X' Maksimum hiz valfi (inig)

9. Inis seviyeleme hizi Y Seviyeleme valfi (inis)

Valf tipleri Gosterilmeyen elemanlar

EVO0 A,B,W,3,4ve5

EV 1 B,W,3ve4

EV 10 Aveb

EV 100 goruldugu gibi Diisey Kesit
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EV

Asansor Valfleri

Kontrol Elemanlari

A Solenoid (Cikig-durma)
B Solenoid (Gikig-yavaglama)
C Solenoid (Inig-yavaglama)

D Solenoid (Inis-durma)

U Devir-daim pistonu

V Cek valf

W Seviyeleme valfi (gikig)
X Maksimum hiz valfi (inig)

Cihis Ayarlan

1 Devir-daim

2 Cikig-hizlanma
3 Cikis-yavaslama
4 Cikig-seviyeleme

inis Ayarlari

6 inis-hizlanma

7 Inig-maksimum hiz
8 Inig-yavaglama

9 Inis-seviyeleme hizi

H Manuel alcaltla valfi Y Seviyeleme valfi (inis) 5 Cikis-durma
S Basing ayar valfi F Filtre
Hidrolik Devre Elektriksel sema
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EV Yedek Parcga Listesi

EV

Pozis.No. isim

Flang civatasi
O-ring
Devir-daim flansi
O-ring
Devir-daim ayari
O-ring

U  Devir-daim valfi
Gurultd giderici
Yay

. Ya"

O-ring boyutlan

11" Solenoid Valfleri

2Y>"

FO
EO
uo
WO
VO
70
X0

Avyar — cikis hizlanma

HO

Ayar — ¢ikis yavaglama

SO

O-ring

Cikis seviyeleme ayari
Cek valf flansi

O-Ring

Yay

Cikis seviyeleme valfi
WO O-ring

VO O-ring

Cek valf

W6 Vida

MO

26x2P
9x2P
26x2V
5.28x1.78V
23x2,5V
5.28x1.78P
13x2V
5.28x1.78V
5.28x1.78P | 5.28x1.78P
26x2P 26x2P

47x2.5P
9x2P
39.34x2.62V
5.28x1.78V
42x3V

9x2P

30x3V
5.28x1.78V

58x3P *
9x2P
58x3V
5.28x1.78V
60x3V **
9x2P
47x3V
5.28x1.78V
5.28x1.78P
26x2P

C+D A+B
MM o= =t —— MM

i

*k

—M
4F 27" igin FO 67x2.5P DR \

90 Shore

O-Ring: V=FKM-Viton
P=NBR-Perbunan

Ayar — ¢ikis durma

Ayar — inis hizlanma

Inis valf flangi
O-ring

O-ring

Inis valfi ayari
O-ring

O-ring

Inis valfi
Gurlta giderici
F___Anafiltre

inis hizlanma ayari

Inis seviyeleme ayari
O-ring

Yay

Inis seviyeleme valfi

Manuel algaltma — Kendiliginden kapanir
O-ring

Ayar vidasi
Hegzagonal
Kilit vidasi
O-ring
Nipple

Yay

Piston

Somun

Collar

Bobin

Cikis solenoid tupu
O-ring

Igne

Cikis solenoid yayi
Korunak

Cikis solenoid diski

A+B

Somun

Bobin

Inis solenoid tiibl
O-ring

Inis solenoid yayi
Igne

Cekirdek
Korunak

Filitre

Inis solenoid diski

C+D

Bazi pargalar valfin degisik kisimlarinda
birden fazla kullanilabilirler.

D CA B

A a2 DO

DG—

Akis Valfleri

UF ub U uo 1E EO

1F FO

Ayarlar

G 3+5+6

m 2

SK

SF SZ SO MS SM SE

Ui =

4E EO

F Cikartmayiniz! Y

Sizinti halinde parca degistirme ve test sirasi asagidaki gibidir:& , , , , + 4

Konik disler: Valfe yapilan boru baglantilar 8 turdan fazla
olmamalidir.
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EV sipariglerinizde, pompa debisini, bos kabin basincini (veya akig valfi blyGkliguni) ve solenoid voltajini belirtiniz.
Ornek siparig: 1%2" EV100, 380 l/dak, 18 bar (bos), 230AC = 1%2" EV 100/4/230AC
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BLAIN HYDRAULICS Designer and Manufacturer of High Quality Valves for Hydraulic Elevators
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